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Das Betriebssystem SVS-7. 1 wurde als Be-
standfeil des Betriebssystemkomplexes OC-
7.1 EC in Zusammenarbeit mit der UdSSR
1m Rahmen des ESER entwickelt und stellt
eine autwirtskompatible Weiterentwicklung
des Betriebssystems SVS-7.0 dar /1/. Mit
dem in /2/ vorgestellten Betriebssystem SV5-
7.0 wurde dem Anwender ein leistungstihi-
ges Betriebssystem vorrangig flir die Stapel-
verarbeitung bereitgestellt. Auf der
Grundlage von Erkenntnissen aus der
Anwendung des OC-6.1 EC und des SV5-7.0
wurde das SVS-7. 1 umfassend weiterent-
wickelt. Diese Weiterentwicklung bietet dem
Anwender die efiektive Bereitstellung des Be-
triebssystems in Form von produktionsberer-
ten Systemen einschlieflich der im Steuerpro-
gramm integrierten Teilnehmerunterstiitaing
150. Gegeniiber SVS-7.0 wurde die Effekti-
vitit des SVS-7.1 weiter verbessert. Eine
deutliche Effektivititserhohung wurde mit
der Bereitstellung des TSO SV5 2.0 gegen-
tiber dem TSO SVS im OC-6.1 EC erzelt.
Mit dem SVS-7. 1 werden dem Anwender wei-
terhin neue Komponenten, wie z. B.
VSAM 2/7/ und eine grolle Anzahl neuer
Funktionen, die sich entweder in der Anwen-
dung als wichtig erwiesen haben oder die An-
wendungstieundlichkeit des Systems erho-
hen, bereitgestellt. Die Gerédteunterstiitzing
wurde im SVS-7.1 erweitert. Im OC-7.1 EC
wurden gleichzeitig die selbstindig vertriebs-
fihigen Komponenten vom Typ 2 weiterent-
wickelt. Den Schwerpunkt bildete hierbei der
Assembler 2 und Sortieren/Mischen 2. Die
Effekavitit des Assembler 2 wurde deutlich
durch die Einfiihrung vorgenerierter Makro-
definitionen erhoht. Das Verterlungssystem
des SVS-7.1 einschliefllich TSO befindet sich
auteinem Magnetband. Bestandteile des OC-
7.1 EC sind Weiterentwicklungen des SVM-3
und des BPS-7. Die Ausgabe 3.3 des SVM
wird in /6/ vorgestellt. Diese Ausgabe des
SVM ist fiir die Nutzaing mit SVS-7.1
konzpiert. Die Systemverbindung zwischen
SVM-3.3 und SVS-7. 1 wurde verbessert und
erveitert.

Mit dem BPS-7.1 wurde ein gegeniiber
BPS-7.0 aufwirtskompatibles Betriebssy-
stem entwickelt. Hierbei wurden folgende
Zielstellungen realisiert /8-

- Erhohen der Zuverlassigkeit

- Erhohen der Kapazitit der internen
Pseudoplatten auf zwei Gigabyte

- Bereitstellen des Subsystems der Da
tenfernverarbeitung fiir BPS

- Effektiveres Bereitstellen des Betriebs
systems

- Beseitigen von einigen bisherigen funk-
tionellen Einschrankungen des BPS-7.0
gegeniiber SVS im OC-6.1 EC.

Das BPS-7.1 besteht als Verteilungssy-
stem aus vier Magnetbéndern. Das Ver-
teilungssystem schlief3t eine modifizierte
Variante des SVM-3 ein. Das
Betriebssystem SVS-7.1 wird in diesem
Jahr zur Auslieferung kommen. Bis zu
seiner Auslieferung wird das Betriebs-
system umfassend unter Anwendungsbe-
dingungen erprobt; die Erkenntnisse aus
dieser Erprobung werden dann entweder
vor der Auslieferung in das SVS-7.1 ein-
gearbeitet oder bei der Entwicklung des
SVS-7.1 beriicksichtigt.

Produktionsbereite Systeme - TKS

Das SVS-7.1 wird als produktionsbereites
System abgekiirzt TKS (turnkey distribu-
tion system) ausgeliefert. Das TKS zeich-
net sich durch folgende Eigenschaften
aus:

 einfache, schnelle und fehlerarme Sy
stembereitstellung fiir den Anwender

* kompakte Systembereitstellung; fiir
das gesamte Betriebssystem ist nur ein
Magnetband erforderlich

» vereinfachte und direkte Systemwar
tung beim Anwender durch Einbringen
von Programmwartungsbiandern in An
wendungssysteme

* hohe Systemflexibilitdit der Anwen
dungssysteme durch erhdhte Moglichkei
ten der Steuerung des Systems iiber Para
meter und durch die stdndige Moglich
keit der Systemanpassung.

Der bisherige Prozel3 der Systemgenerie-
rung entfallt. Fiir das angelieferte TKS
und auch fiir Anwendungssysteme (Sy-
steme, die bereits mit Anwenderprogram-
men, Anhangsroutinen des Anwenders,
Katalogeintragungen usw. vervollstindigt
sind) kann eine Systemanpassung durch-
gefiihrt werden, mit der folgende Funk-
tionen realisiert werden:

» Anpassen der E/A-Konfiguration des
Systems an die physische Konfiguration
» FEinfiigen bzw. Streichen von Nutzer-
SVCs

» FEinfiigen bzw. Streichen von Nutzer-
gerétetypnamen

* Andern des Namens der Systemresi
denz

+ Andern der Konsolkonfiguration

+ Andern von Systemparametern in der
Parameterbibliothek.

Diese Funktionen sind auch einzeln rea-
lisierbar. Wird bei der Systemanpassung

eine Anderung des Kerns des Steuern
gramms erforderlich, dann wird dieser
Kern unter Nutzung des vorhandenen
Kerns gebildet und ausgetauscht, Das
Starterbetriebssystem entféllt dadurch
vollstindig. Der Aufwand fiir eine System
anpassung betrdgt bei umfassender An
derung der E/A-Konfiguration ca. 15 Min.
(am EC 1055).
Es stehen vier Varianten des TKS zur Verfii
sung:
- Abzug eines 29-MBytes-WPS Produk
tionsbereiten Systems
- Abzug eines 29-MBytes-WPS TKS mit
TSO
- Abzug eines 100-MBytes-WPS TKS
- Abzug eines 100-MBytes-WPS TKS
mit TSO.
Das jeweilige Verteilungsmagnetbandent hilt:
- systemunabhéngige Dienstprogramm
IBCDASDI und IBCDMPRS
- IEHDASDR-Abzug des jeweiligen
TKS.
Aus der TKS-Nutzung ergeben sich folgende
Vorteile:
+ schnelle und sichere Ubernahme des
Systems durch den Anwender, die auf
wendigen Systemgenerierungen entfallen
e alle Funktionen und Komponenten
(bis auf selbstdndig auslieferungsfahige
Komponenten vom Typ zwei) sind im Sy
stem vorhanden und damit entweder di
rekt oder durch Steuerung iiber System-
Parameter nutzbar. Die Schnittstellt!
zwischen den Komponenten wurden des
halb stark vereinfacht. Die sich in AN
wendung befindlichen Betriebssystem
werden dadurch standardisiert, die Viel
falt der sich in Anwendung befindlichen
Systeme wird stark reduziert. Es wird er
wartet, dal} sich die Stabilitit des Be
triebssystems dadurch wesentlich erhht
* die Wartung und Betreuung des Be
triebssystems beim Anwender wird sich
durch die geplante Einflihrung von Pro
grammwartungsbandern wesentlich einfach
er gestalten. Bei der Aktualisierun(
wird das Prinzip des Modultauschs in An-
wendungssystemen angewandt. Dieses
Verfahren wird auch fiir Anderungen de
Kerns verwendet.
Das n-te Programmwartungsband umfaft
auch den Inhalt des n-1)-ten, wodurd
beim Anwender Aktualisierungsschritte
ausgelassen werden konnen und der Pro
zef} der Systemwartung einfach und tiber
schaubar ist.
Das TKS fiihrte zwangslaufig zur Verén-
derung der Technologie der Entwicklung
Die Komponentenbibliotheken blieben im
wesentlichen erhalten, sie werden je doch
nur noch beim Entwickler gefiihrt Die
Struktur der Komponentenbibliothek ken
wurde so gedndert, daf3 sie um Job stréme
ergénzt wurden, durch deren Ab arbeitung
das TKS beim Entwickler entsteht. Die
Komponentenbibliotheken ent halten
Makros in vorgenerierter Form. Diese
Struktur stellt das sogenannte Bas
sissystem dar.



Bei Anderung eines Moduls in
einer Bibibliothek kann unter Ver-
wendung des dazugehdrigen
Jobstroms des Basissystems mit Hilfe
eines techno-logischen Programms der
erforderliche Jobtrom fiir das
Programmwartungsband gebildet werden.

Herstellen des TKS wird die System-
anpasung fiir die Standardkonfigura-tion
vorgenommen, ebenso werden stan-
dardméBige Nutzergerdtenamen usw. ge-

bildet. Der fiir diese
Standardkonfiguration ver-wendete
Eingabestrom wird dem Anwender in der
SYS1.SAMPLIB bereitgestellt.-Der
Eingabestrom kann gespeichert und mit
dem Programm GENUC aktualisiert
werden. In einem System mit TSO kann
hierfiir auch TSO verwendet werden. Der
Eingangsstrom fiir eine Systemanpassung
sollte stindig zur Dokumentierung und
flir nachfolgende Systemanpassungen zur
Verfligung stehen.

Die Anweisungen zur Systemanpassung
sind weitgehend kompatibel mit den Ge-
nerierungsanweisungen des SVS-7.0.
folgende Anweisungen werden verarbeitet:
CHANNEL, CONSOLE, IOCONTRL,
IODEVICE, UNITNAME, SVCTABLE
und GENERATE.

Gedndert gegeniiber SVS-7.0 wurden: -
CONSOLE wurde neu aufgenommen
(dadurch werden die Konsolparameter
beschrieben)

- GENERATE enthilt keinen Parameter
Durch geringfiigige Anderungen des Ein-
gangsjobstroms fiir eine Systemgenerie-
rung des SVS-7.0 kénnen so die Ein-
gangsanweisungen flir die Systemanpas-
sung des SVS-7.1 gebildet werden. Durch
genaues Zuschneiden der Konfiguration
des Systems auf die tatsdchliche
vorhandene Konfiguration kann die Ef-
fektivitét verbessert werden. Das TKS
palit sich teilweise auch der vorhandenen
Konfiguration an. Beim Start des Sy-
stems mit O1F arbeitet das System auto-
matisch im Schreibmaschinenmodus;
von 010 und 011 im Displaymodus. Alle
Zugriffsmethoden stehen im System zur
Verfligung.

Im System sind weiterhin standardméBig
MMS, DTF, SMF, OLTEP und alle ger-
tespezifischen Moduln vorhanden.
StandardmaBig sind weiterhin Systeman-
schliisse fiir TSO und MAMO vorhanden.
Die Bestinde der Bibliothek
SYS1.PARMLIB erhalten fiir die Steue-
rung des Systems eine wesentlich grofere
Bedeutung.

Beim Start des Systems erkennt das TKS
selbstéindig, auf welchem Modell es ges
artet wurde, und wéhlt die Nutzung der
erforderlichen Moduln der
Fehlerbehand-lung(Kanal- und
Maschinenfehler) aus. Das

Vorhandensein eines arbeitsbereiten
MAMO wird ebenfalls beim
Systemstart erkannt.

Assembler 2, Ausgabe 3.0

Mit der Weiterentwicklung des Steuer-
programms des Betriebssystems SVS-7
wurde der Assembler 2, der mit der Aus-
gabe 1.0 bereits fiir das OC-6.1 ES zur
Verfiigung stand, mit folgenden Zielstel-
lungen weiterentwickelt:

* Erhohen der Efiektivitit des Assenbler 2,
das heil}t Verkiirzen der Ubersetzungszeiten
und Verringern des Ressourcenbedars

Im einzelnen wurden folgende Mafinah-
men realisiert:

- Erzeugen und Verarbeiten von vorge
nerierten Makros

- SYSPRINT-Ausgabe mittels QSAM
(bisher BSAM), wodurch Effektivititsver
besserungen entstehen

- Optimieren der Prozeduren fiir die
Ubersetzung (Einflihren ausreichend ho
her Blockungsfaktoren)

- steht eine ausreichend grofle Region
zur Verfiigung, dann verbleibt die Ar
beitsdatei im virtuellen Speicher. Ande
rerseits wird die Arbeitsdatei als SPOOL-
Datei angelegt

 Funktionelle Erweiterungen

Es wurden folgende funktioneile Erweite-
rungen realisiert:

-Uberarbeiten der SYSTERM-Ausgabe
zur Reduzierung der Druckausgaben und
zur Fehlerausgabe bei Abbruch tiber SYS-
TERM

- Unterstiitzen des Mikrofilmausgabege
rites EC 7602 zur Ausgabe von Assem
blerprotokollen

- Generieren der DD-Namen fiir Proze-
duren.

Als Ergebnisse der Weiterentwicklung
entstanden die Ausgabe 2.1 des Assem-
bler 2, die gleichzeitig mit SVS-7.0 ange-
boten wurde /3/ und die Ausgabe 3.0, die
gleichzeitig mit SVS-7.1 erscheint. Das
Erzeugen und Verarbeiten der vorgene-
rierten Makrodefinitionen wird ab Aus-
gabe 3.0 des Assembler 2 unterstiitzt.
Diese Ausgaben des Assembler 2 sind
aufwirtskompatibel und mit OC-6.1 ES
sowie mit den Betriebssystemen des OC-
7 ES nutzbar. Ab SVS-7.1 werden alle
Makrodefinitionen des Systems in
vorgenerierter Form bereitgestellt, so da3
fiir dieses Betriebssystem die Anwendung
des Assembler 2, Ausgabe 3.0, erforder-
lich ist.

Bei den vorgenerierten Makrodefinitio-
nen handelt es sich um das Ergebnis ei-

ner Teiliibersetzung der Makrodefinitio-
nen in Assemblersprache durch den As-
sembler 2. Die vorgenerierten Makrodefi-
nitionen stellen eine fiir die weitere effek-
tive Ubersetzung geeignete Zwischen-
stufe dar. Das Erzeugen dieser Zwischen-
stufe erfordert den wesentlichsten Zeitan-
teil fiir die Ubersetzung eines Makros.
Die vorgenerierte Makrodefinition ist die
fiir den Assembler verarbeitbare interne
Darstellung aller Anweisungen ein-
schlieBlich der Anweisungen zur be-
dingten Ubersetzung und aller Modellan-
weisungen.

Die vorgenerierten Makrodefinitionen
konnen auch fiir Makrodefinitionen des
Anwenders genutzt werden, sie besitzen
das Satzformat F bzw. FB bei einer Satz-
lange von 80 Bytes.

Der Assembler 2, Ausgabe 3.0, erkennt
vorgenerierte Makrodefinitionen und ver-
arbeitet sie mit dem gleichen Ergebnis
wie Makrodefinitionen in Quellform. In
einer Makrobibliothek kdnnen sowohl
Makros in der vorgenerierten als auch in
der Quellform vorhanden sein. Durch
COPY-Anweisungen einzufiigende
Bestinde einer untergliederten Datei
werden bei der Teiliibersetzung (Er-
zeugen der vorgenerierten Makrodefini-
tionen) in die vorgenerierte Form der
Makrodefinition iiberfiihrt. COPY-An-
weisungen flir vorgenerierte Makrodefini-
tionen kénnen in Quellmoduln verwen-
det werden.

In Tabelle 1 ist der mdgliche Effektivi-
tatsgewinn bei der Nutzung von vorgene-
rierten Makros an einem Beispiel darge-
stellt.

Da sich die Nutzung der vorgenerierten
Makros nur auf die Verarbeitungszeiten
des Assembler 2 (PPN) auswirkt, bleiben
die erforderlichen SV- und PPO-Zeiten
gleich.

Bei der Ubersetzung von Makros redu-
ziert sich bei Nutzung von vorgenerierten
Makros die Verarbeitungszeit auf ca.
10 Prozent. Fiir die Ubersetzung eines
Programms in Assemblersprache bei
Nutzung der im Betriebssystem bereitge-
stellten Makros wurde eine ZE-Zeit-Re-
duzierung von ca. 9 Prozent festgestellt.

Tab. 1 Ubersetamngszeiten des Assembler 2,
Ausgabe 3.0, ber Nutzaing vorgenerierter
Makros

P

Ubersetzen.eines Makros

Ubersetzen eines Programms\

Makro nicht Makro vor- Verwendete Verwendete
vorilbersetzt Ubersetzt Makros nicht  Makros
voriibersetzt voriibersetzt
SV-Zeit [s] 2,8 29 8,6 8,6
PPO-Zeit [s] 0,7 0,7 0,7 0,7
PPN-Zeit [s] 8.8 0,9 120 108,2
ZE-Zeit [s] 12,3 45 129,3 1175
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Teilnehmerunterstutzung
TSO SVS2.0

Mit der Ausgabe 7.1 des SVS steht dem
Anwender TSO SVS 2.0 eine aufwérts-
kompatible Weiterentwicklung des TSO
SVS 1.1 zur Verfigung. Die Zielstellung fiir
die umfassende Weiterentwicklung war:

- deutliche Verbesserung des Antwort
zeitverhaltens

- Vereinfachen des Bereitstellens von
TSO als Komponente vom Typ zwei

- Realisieren neuer Funktionen.

Eine allgemeine Ubersicht zum TSO im
OC-7 EC wurde bereits in 74/ gegeben. Im
Laufe der Entwicklung von TSO SVS 2.0
wurde die Konzeption gegeniiber den
in /4/ gemachten Angaben erweitert.

Neue Funktionen im TSO SVS 2.0

Die finktionelle Weiterentwicklung umifa3t:
- neue oder erweiterte Funktionen der
Kommandoverarbeiter

- Wegfall der bisher generierungsabhén-
gigen Parameter

- Gewihrleistung der sofortigen Nutzung
von TSO im TKS

- wesentlich erweiterte Maoglichkeiten
fiir Kommandoprozeduren

- Nutzen von SPOOL-Dateien im Stapel

betrieb parallel zum TSO-Betrieb

- Bereitstellen von Standard-Komman

doprozeduren.

Nutzung von TSO im TKS

Nach dem Riickspeichern eines produk-
tionsbereiten Systems mit TSO ist dieses
arbeitsfahig, wenn mindestens eine lokal
angeschlossene Datenstation EC 7920 mit
einer im TKS unterstiitzen Adresse vor-
handen ist. Im TKS ist das erforderliche
Nachrichten-Steuerprogramm enthalten.
Zunéchst ist nur der Teilnehmer TSOU-
SER zur Arbeit mit TSO berechtigt. Die-
ser Teilnehmer verwendet die im TKS
enthaltene LOGON-Prozedur TSL.
Durch das ACCOUNT-Kommando kdn-
nen weitere Teilnehmer in die Teilneh-
merattributdatei aufgenommen werden.
Mit dieser Verfahrensweise entfallen die
bisher nach der Generierung des Be-
triebssystems mit TSO notwendigen

Nachbereitungsarbeiten (z.B. Herstellung
eines Nachrichtensteuerprogramms, Ein-
bringen von Prozeduren usw.) vor dem er-
sten TSO-Start. Fiir die weiteren Anpas-
sungsarbeiten des TKS und der Schaffung
eines optimalen Anwendersystems kann
jetzt sofort TSO verwendet werden.

Neue oder erweiterte
Funktionen der
Kommandoverarbeiter

Fiir das Output-Kommando wurde eine
neue Syntax eingefithrt und zusétzlich
der Operand KEEP aufgenommen. Damit
ist es moglich, dal die Systemausgabedatei
auch nach der Ausgabe durch das
OUTPUT-Kommando erhalten bleibt.
SPOQOL-Dateien kénnen mit dem OUT-
PUT-Kommando des TSO SVS 2.0 nicht
verarbeitet werden. Es gibt aber die Mog-
lichkeit, Systemausgabedateien einer be-
stimmten Ausgabeklasse auch bei aktivem
SPOOL-System als temporére sequentielle
Dateien zu erzeugen. Diese konnen mit
dem OUTPUT-Kommando in der
bisherigen Weise verarbeitet werden.

In den Kommandos RUN, LINK und-
LOADGO wird die Anwendung des Pro-
grammiersystems PASCAL neu unter-
stuitzt.

Das Kommando TIME liefert zusitzlich
zu den bisherigen Informationen Bela-
stungsgrofBen des Systems. Damit ist fiir
den Teilnehmer die zu erwartende Sy-
stemreaktion besser einschétzbar. Fiir den
Editor wurden die neuen Unterkommandos
LISTFILE und UNNUM neu entwickelt.
Das Unterkommando LISTFILE dient der
Anzeige des Inhaltes einer sequentiellen
Datei oder eines Bestandes einer
untergliederten Datei. Mit dem UNNUM-
Unterkommando kénnen Zeilennummern
entfernt werden. Das Unterkommando
RENUM wurde erweitert und erlaubt nun
das Neunumerieren eines ausgewidhlten
Nummernbereiches.

Fir DELETE und DOWN wurden Kurz-
formen eingefiihrt.
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Startprozedur fiir des Standard-Nachrichten-

Steuerprogramm
TSO Startprozedur fir das TSO-Steuerprogramm Tab. 2 Standard-
TSTRACE Startprozedur h}lr das Prptoku'ltiemngspmgramm prozeduren fiir TSO
BRDR ??gpszc;:t:tli;;rb:ur das Eingabeprogramm fir (in der Datei SVS 1.
TSL LOGON-Prozedur PROCLIB des
TSCOMP Kommandoprozedur zum Verdichten untergliederter TKS).

Dateien Die Kommandopro-
TSCOPY fcmmandoprozadur zum ﬁufruf ‘\.:an :Eggg;‘éﬂ zeduren fiir den Auf-
12‘5;‘2‘:‘5 R . = "  (ERLIST ruf der Diensipro-
TSMAP - IMBLIST gramme nulzen neue
TSPTPCH v w w =  |EBPTPCH Funktionen des TSO
TSPROGM " = i IEHPROGM) SVS 2.0 fiir Kom-

\ mandoprozeduren

Neue Moglichkeiten

fir Kommandoprozeduren
Kommandoprozeduren sind den Aufruf
von Dienstprogrammen oder von
Programmen des Anwenders zu
vereinfachen. Bisher konnten auf3er der
Anwendung symbolischer Pararameter in
einer Kommandoprozedur nur
sequentielle Kommandofolgen verwendet
werden. Jetzt werden eine Vielzahl von
Proze duranweisungen bereitgestellt,mit
denen analog einer Programmier-sprache
Komandoprozeduren gestaltet werden
(siche Tabellen 3, 4, 5).

MaBnahmen zur Effektivitdtssteigerung
Zielstellung

Aus der Analyse des TSO-Betriebes in
0C-6.1 EC, SVS, wurden folgende Mal3
nahmen zur Effektivititssteigerung fiir
TSO SVS 2.0 abgeleitet:

- Effektivieren des EDIT-
Komandoverarbeiters

- verstirktes ~ Nutzen der Daten
SYS1.LPALIB

- Reduzieren der Inanspruchnahme von
Supervisordiensten

- Verringern des ZE-Bedarfesin héufig
durchlaufenen TSO-
Steuerprogrammteilen

- Einfithren der Arbeitsweise ohne
JObaustausch.

Effektivierung des EDIT-
Kommandover beiters

Auf Grund der besonderen
Bedeutung des EDIT-Kommandos
wurden folgende Maflnahmen zum
Reduzieren der Verarbeitungszeit
durchgefiihrt:

- Verringerung der fiir die
Initialisierungsphase des EDIT-
Kommandovorbereiters bendtigten Zeit
durch verbesserte Algorithmen

- Reduzieren der E/A-Zugriffe beim
sequentiellen Schreiben in die
EDIT-Arbeitsdatei

- durch Zusammenfassen von einzelnen
Lademoduln zu groferen
Modulverbénden wurde die
Verzweigung des Verbandes durch
direkten Sprung realisiert.

Wesentliche Teile des EDIT-
Kommandos und der wichtigsten
Unterkommandos wurden zu einem
Modul verbunden.

Reduzieren der Inanspruchnahme
Supervisordiensten - Realisieren vor
Verbindungen

Die TSO-Serviceroutinen SCAN, PARSE,
PUTLINE, GETLINI GET) wurden
bisher mit der Makroanweisung LINK
aufgerufen. Da dieseRoutinen hiufig
benutzt werden, wurden zum Reduzieren
des ZE-Zeitbedarfs die Verzweigung zu
den Serviceroutine durch einen einen
direkten Sprung realisiert, ZU diesem
Zweck wurden alle Kommandoverarbeiter
iiberarbeitet. Dabei wurden ebenfalls die
Makroanweisungen LOAD und DELETE
fiir Serviceroutinen entfernt.
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/-:“:is;; \ &SYSUID Teilnehmerkennzeichen \
er -
S“T:N Ausgangsroutine zur Behandlung von Achtungsunter- &SYSPROC Name der LOGUN-Frozedur
A brechungen wahrend der Ausfilhrung einer Kommando- RLASTCC Letzter Riickkehrcode
prozedur ; & < &MAXCC Héchster Riickkehrcode
¢RROR Ausg?ngsruutfne zur Fehlerbehandlung wahrend der &SYSICMD Prozedurname nach implizitem Aufruf
Ausfuhrung em;r Kommandoprozedur RSYSSCAN Limit fir Zeilenpriifung
ExIT Bgenden einer ammandopro?edur ) &SYSDLM Nummer der zur Rickgabe der Steuerung verwendeten
RETURN Riickgabe der Steuerung \rc!n giner Auﬂsgaljlgsroutlna Zeichenkette nach einer TERMIN-Anweisung
CONTROL Fest_l_egen von Auswahlbedingungen fir die Prozedur- &syspvAaL  Eingabezeile oder Parameter
ausf_uhrupg &SYSNEST Anzeiger fir verschachtelte Prozeduren
DATA Beginn einer Gruppe von Kommandos und Unterkommandos &SYSPCMD  Name des letzten Kommandos
pO-END Gruppe von Anweisungen &SYsSscMD  Name des letzten Unterkommandos
ENDDATA Ende einer Gruppe von Kommandos und Unterkommandos
GLOBAL Definieren von globalen Variablen &SYSTIME Tageszeit
pPROC Festlegen symbolischer Parameter fir die Kommandoprozedur &SYSDATE  Datum /
GOTO Unbedingter Sprung innerhalb einer Kommandoprozedur
TERMIN zeitweilige Ubergabe der Steuerung an die Datenstation
WRITE [NR] Ausgabe eines Textes an der Datenstation
piyeeolengen " . : GATATYPE (ausdr) )
READ Elngabe von Werten fiir symbolische Variable von der Ermitteln des Datentyps des Ausdrucks:
atenstation i i
; ) NUM — Awusdruck ist numerisch
READDVAL ;:uhellung des Wertes von &SYSDVAL auf symbolische CHAR — Ausdruck enthalt mindestens ein nichtnumerisches
arameter . Zeichen
SET Wertezuweisung fir eine symbolische Variable &EVAL (aritm-ausdr)
Auswertung von Bedingungen &LENGTB':;::;:F des arithmetischen Ausdrucks
DO-WHILE Begi.nn einer Grup‘ne von Am'_valsungen Errmitteln der Linge vom Ergebnis des Ausdrucks
|F-THEN Bedingter Sprung innerhalb einer Kommandoprozedur &STR (ausdr)
WHEN Auswerten eines Rickkehroodes Festlegen einer Zeichenkette
2ugriff zu einer sequentiellen Datei (QSAM) &sussTRlsrithrn-ausdr!r :Trithm-ausdrz .zeichenkette)
5 2 2 Festlegen einer Teilzeichenkette
CLOSFILE s '?Een e arithm-ausdr1 — Anfangsposition der Teilzeichenkette
GETFILE Lesen eines Satzes i P rTe
Er&#fnen einer Datel arithm-ausdr2 — Endposition der Teilzeichenkette
Schreiben eines Satzes zeichenkette — zu bearbeitende Zeichenkette

OPENFILE
l PUTFILE

MR

b

Tab. 3 Prozeduranweisungen fiir Komman-
aoprozeduren des TSOSVS 2.0 Tab. 4
System variable fir Konimandoprozeduren
des TSOSVS2.07ab. 5
Standardfinktionen fiir Komman-
doprozeduren des TSO SVS 2.0

In héufig genutzten TSO-Moduln wurde
die Speicheranforderung gedndert und
dadurch die Anzahl der Makroanweisun-
*gen GETMAIN und FREEMAIN redu-
ziett.

Verstirktes Nutzen der SYS1.LPALIBAlle
parallel verwendbaren Kommando-
verarbeiter wurden in die Datei
SYS1.LPALIB aufgenommen. Das hat
Dlgende Vorteile:

- der Systembedarf flir das Programmla-
den entféllt
- zwel oder mehrere Teilnehmer, die den
gleichen Modul benétigen, benutzen den
gleichen Code, das heif3t die Realspei
cheranforderung wird reduziert
-die am hdufigsten verwendeten Mo-
duln tendieren zum Verbleiben im Real-
Speicher.

Dadurch konnte auch der Zeitbedarf fiir
das Starten von TSO wesentlich reduziert
werden. Die Datei SYS1.CMDLIB wird
dann nicht mehr benétigt. Arbeitswerse olne
Jobaustausch D& Ausnutzung des
virtuellen Speichers (16 MBytes) erlaubt
es, viele TSO-Regio-nen zu definieren.
Damit ist die Moglichkeit gegeben, daf3
fiir jeden aktiven Teilnehmer eine TSO-
Region vorhanden ist. Durch Angabe von
NOSWAPPING in den

Syste arametern fiir TSO SVS 2.0
lﬁ{ eltswelseo ne
Jo austausc festgelegt.

Damit wird jeder TSO-Region nur
ein

Teilnehmer zugewiesen. Sind alle TSO-
Regionen belegt, erfolgt ein Zuriickwei-
sen der Sitzungser6ffnung flir einen wei-
teren Teilnehmer. Diese Arbeitsweise hat
1olgende Vorteile:

- Wegfall des Aufwandes fiir die Organi
sation und die Durchfiihrung des Jobaus
tausches, Damit verbunden ist ein starkes
Reduzieren der Seitenwechsel, durch
Wegfall des zwangsweisen Seitenwechsels
fiir die Arbeitsmenge der TSO-Jobs

- Verbessern des Antwortzeitverhaltens
durch stindige Bereitschaft des TSO-Jobs
zum Empfang einer ZE-Zeitscheibe
(Wegfall der Hauptspeicher-Zeitschei
ben)

- Reduzieren des Zeitbedarfes fiir E/A-
Operationen durch Nutzen von EXCPVR
in den Zugriffsmethoden QSAM und
BSAM. Bei der Arbeitsweise mit Jobaus
tausch ist wegen der Anderung der realen
Adressen von fixierten Seiten beim Ein
raumen eines TSO-Jobs die Nutzung von
Systemdiensten, die EXCPVR verwen
den, nicht moglich

- Verringern der Verarbeitungszeit durch
Nutzen der Spurpufferung fiir die Jobket
tendatei beim Initialisieren einer Sit
zung. In der Arbeitsweise ohne Jobaus
tausch entfallt die Spurpufferung.

Fiir Anlagen EC 1055, EC 1055 M und
EC 1056 ist diese Arbeitsweise bevorzugt
anzuwenden.

Reicht der virtuelle Speicher nicht aus,
um die Anzahl der fiir diese Arbeitsweise
bendtigten TSO-Regionen zu gewéhrlei-
sten, ist wie bisher die Arbeitsweise mit
Jobaustausch zu benutzen. Verringerung
des ZE-Bedarfs im TSO-Steuerprogramm
Zur Ermittlung der Benutzungshaufigkeit

von Befehlsfolgen im TSO-Steuerpro-
gramm wurden Messungen unter typi
schen Anwendungsbedingungen durchge
fiihrt. Auf dieser Grundlage wurden im
TSO-Dispatcher, TSO-Interfacepro-
gramm und im TSO-Koordinator andere
Verarbeitungsalgorithmen realisiert, die
den ZE-Zeitbedarf reduzieren.

Effektivitatsvergleich
zwischen TSO SVS2.0
und TSO SVS 1.0

Melvertahren

Eine wesentliche GroBe zur Effektivitits-

beurteilung von TSO ist die Antwortzeit.

* Antwortzeit

ist die Zeitspanne vom Auslésen eines

Auftrages durch den Teilnehmer bis zum

Empfang des Ergebnisses an der Daten-

station (siche Tabelle 6).

+ Ubertragungszeit
ist die Zeitdauer der Nachrichteniibertra-m
gung zwischen Datenstation und Zentral-
einheit. Sie ist von der Art des Anschliissen
abhiingig. Bei entfernt angeschlossenen
Datenstationen beeinflult die Uber-
tragungszeit wesentlich die Antwortzeit.

» Reaktionszeit

ist im TSO-Betrieb mit Jobdustausch die

Zeit, um den bereitgewordenen TSO-Job

in den Hauptspeicher einzurdumen. Bei

der Arbeitsweise ohne Jobaustausch ist

die Reaktionszeit gleich Null.

* Verarbeitungszeit

Diese Zeit kann sich bei der Arbeitsweise

mit Jobaustausch aus mehreren Haupt-

zeitscheiben zusammensetzen und ist die

Zeitdauer, die zum Erzeugen der Ergeb-

nisse notwendig ist.



* Inaktivitit wegen Jobaustausch

Bei der Arbeitsweise mit Jobaustausch
kommt es zum Jobaustausch, wenn in ei-
ner TSO-Region mehr als ein Teilnehmer
arbeitet. Fiir den ausgerdumten Job ent-
steht dadurch eine Unterbrechung der
Verarbeitung bis zum erneuten Einrdu-
men in die TSO-Region. Bei der
Arbeitsweise ohne Jobaustausch entféllt
diese Inaktivitat. Der Effektivititsvergleich
erfolgte durch Abarbeitung definierter
Auftrige (MeBobjekte) in verschiedenen
Betriebssystemen unter typischen
Nutzungsbedingungen des jeweiligen
Systems. Zur Zeitnahme diente das
Kommando TIME. Damit wird die
Startzeit der Verarbeitung und das Ende
der Verarbeitungsphase ausgewiesen. Mit
dieser Verfahrensweise wird der Einfluf3
der Ubertragungszeit und der
Reaktionszeit ausgeschaltet. Um eine
Reproduzierbarkeit der MeBBwerte zu
erreichen, wurden die Messungen auf
einer Rechenanlage durchgefiihrt, auf
der keine weiteren Arbeiten liefen.

AuBer der Verarbeitungszeit wurden die
wihrend der Abarbeitung aufgetretenen
SVC-Rufe, die Anzahl der Zugriffe zu
den externen Geréten und der Verbrauch
an ZE-Zeit erfalit. Dieses Mef3programm
eliminiert seinen Eigenbedarf an ZE-
Zeit. Die gemessene Verarbeitungszeit
wurde um die Laufzeitverldngerung
durch das MeBprogramm reduziert.
MelBobjekte

Nach der Befragung von Anwendern wur-
den zwei Auftrige gebildete, die TSO-
Kommandos entsprechend der in der Pra-
xis typischen Héufigkeitsverteilung ent-
halten.

Auf Grund der besonderen Bedeutung
des EDIT-Kommandos wurde ein Auf-
trag zur Beurteilung der Effektivitét die-
ses Kommandoverarbeiters gebildet. Die-
ser Auftrag enthélt 1191 Kommandos und
Unterkommandos.

Ein zweiter Auftrag umfafit 38 1Komman-
dos. Dieser Aufirag enthélt die Komman-
dos ALLOCATE, ATTRIB, FREE, RE-
NAME, DELETE, LISTDS und CALL.
Diese Kommandos werden in typischen
Anwendungsfillen haufig verwendet. Je
Auftrag wurde eine Kommandoprozedur
erstellt und dann in verschiedenen
Systemen abgearbeitet. Betrachtungen
aur Effektivitit des TSO SVS2.0 Als
Vergleichssystem fiir die Messungen

Tab. 7 Eflektivititsvergleich Auffrag 1,
Aufirag 2 (Gesamiwerte)

/ T tr i tA i T \

TA TE t
Dabei badeuten:
Zeitpunkt des Auslosens der Datenibertragung

TA =

TE Zeitpunkt des Ergebnisempfangs

i
tr
tvi

Ubertragungszeit
Reaktionszeit
Verarbeitungszeit in Zeitscheiben i

Inaktivitat wegen Jobaustausch

\Z J

Tab. 6 Aufteilung der Antwortzeit

wurde das Betriebssystem OC-6.1 EC
SVS 9. Modifikation mit TSO SVS 1.1 ver-
wendet. Die Messungen erfolgten auf ei-
ner Anlage EC 1055.M mit einem
4 MByte grofien Realspeicher und unter
Verwendung von 29 MBytes Wechselplat-
tenspeichern.

Zur Beurteilung der im TSO SVS 2.0 rea-
lisierten MaBBnahmen zur Effektivitéts-
steigerung wurde zunéchst eine Arbeits-
fassung von TSO SVS 2.0 in eine Kopie
des Vergleichssystems eingebracht. Diese
Arbeitsfassung enthielt nicht die neuen
Maoglichkeiten fiir Kommandoprozedu-
ren. Damit wurde erreicht, daf} sich beide
Systeme nur in der Komponente TSO un-
terschieden.

Fiir die TSO-Systemparameter wurde in
beiden Féllen der Standardbestand
IKJPRMOO der Datei SYSI.PARMLIB
verwendet. In beiden Systemen wurden
die beschriebenen Auftrige unter glei-
chen Bedingungen abgearbeitet. Weitere
Messungen dienten dem Vergleich von
SVS des OC-6.1 EC mitSVS7.1.
Hierzu einige Bemerkungen. Im TSO SVS
2.0 wurden die Moglichkei-

1

ten einer Kommandoprozedur
wesentlich erweitert. Das hatte einen
erhohten Auf wand bei der Abarbeitung
einer Kom mandoprozedur gegeniiber
TSO SV1.1 zur Folge. Im TSO SVS 1.1
unterscheidet sich die Verarbeitung der
durch eine Kommandoprozedur
bereitgestellte Kommandos in keiner
Weise von der Verarbeitung der durch
manuelle Eingabe von der Datenstation
eingegebenen Kommandos.Durch die
neuen Moglichkeiten ergeben sich im
TSO SVS 2.0 hierbei Unterschiede im
Verarbeitungsauf wand, das heif}t im
TSO SVS 2.0 ist die Verarbeitung von
Kommandos in einer Prozedur
aufwendiger als die Verarbei tung der
gleichen Kommandos bei manu eller
Eingabe. Fiir die manuelle Eingabe von
Kommandos der héufigsten Art der
Eingabe sind fiir TSO SVS 1.1 und TSO
SVS 2.0 die Verarbeitungsbedingungen
gleich. Um den erhdhten Aufwand fiir
die Kommandoverarbeitung in einer
Kom mandoprozedur zu eliminieren
und eine Aussage zur Verarbeitung flir
manuelle Eingabe zu erhalten, wurde
im TSO SVS 2.0 fiir die Messung die
Verarbeitung von Kommandoprozeduren
analog TSO SVS 1.1 realisiert. Die damit
gewonnenen Mefergebnisse sind fiir die
Kommando Verarbeitung bei manueller
Eingabe in TSO SVS 2.0 anwendbar.
Aus den Ergebnissen der Vergleichsmes
sungen ist ersichtlich, daB fiir TSO im
Betriebssystem SVS 7.1 eine erheblich
Reduzierung der Verarbeitungszeit und
damit der Antwortzeit erreicht wurde.
In Tabelle 7 wurden die MeBergebnisse
beider Auftrige addiert. Die damit ge
wonnenen Werte stellen ein fiir die TSO

r/ i
" SVS6.1M9 SVS 7.1
TSOSVS1.1 TSOSVS20 rel. Aufwand TSO SVS 2,0I rel. Aufwand |
manuell zu TSO Prozedur zu TSO
SVS11 % SVS1.1 %
1 2z 3 4 B

Verarbeitungszeit [s] 877 421 48,0 489 55,8
SV-Zeit [s] 4508 213.6 47,4 267,7 59.4
PPN-Zeit [s] 773 60,8 786 B1,0 1048
Anzahl SVC-Rufe:
EXCP (0) 8341 64,4 9030 69,8
EXCPVR (114) 428 959 2240 1057 2469
EXIT (3) 46485 4590 9.9 4616 99
LINK (6) 6488 211 3.2 80 P
XCTL (7 4816 500 10,4 496 10,3
LOAD (8) 4258 310 13 331 7.7
DELETE (9) 5672 240 4,2 261 4,6
FREEMAIN/GETMAIN (4) 5164 5162 100,0 6724 130,2

(5) 1314 1314 100,0 6108 464,8

(10 51225 40603 793 54722 106,8
QMGR (90) 2487 2329 936 2750 1106
STAX (96) 1144 1044 91,2 7511 656.,6
ALLOC (99) 894 844 94,4 866 96,2
Anzahl 510's:
gesamt 26814 14185 52,9 15127 56,4
Jobkettendatei 7526 1346 179 1888 25,1
System (ohne PAGE, SPOOL) 8598 3136 365 3238 37,7
MeBabjekt 5060 5346 105,6 5614 1109
Arbeitsplatte 5578 . 4244 76,1 4244 76,1
Anzahl TSO-Kommandos 1572 1572 1672
@ Verarb. Zeit/Kommando [s) 0,56 0,27 482 0,31 55,4




Anwendung typisches Gesamtprofil dar. Fr
dieses Aufgabenspektram ergibt sich eine
Reduzierung der Verarbeitungszeit von 48
Prozent fiir die Kommandoverarbeitung bei
manueller Eingabe und von 56 % bei
Anwendung von Kommandoprozeduren.

Die durchschnittliche Verarbeitungszeit pro
Kommando oder Unterkommando reduziert
sich von 0,56 Sekunden auf 0,27 bzw. 0,31
Sekunden.

Weiterung des SVS-7.1 -
Betrachtungen zur Effektivitat
Die funktioneilen Erweiterungen des SVS-7.1
dienen folgenden Zielstellungen:
-Erhdhen der Effektivitéit des Betriebss ystems
-Verbessern der Anwenderfreundlichkeit
- Vervollstindigen der Systemverbin-
lung z7um SVM-3
- Erhohen der Zuverlidssigkeit des Be-
riebssystems
- Unterstiitzen neuer Gerétetechnik.
Funktionelle  Erweiterungen
des SVS-7.1 zur ErhOhung der

Effektivitat

Das Erhohen der Effektivitéit des Be-
triebssystems SVS-7.1 wurde durch Re-
duzieren der benétigten Supervisorzeit
und der Kanal-, Geritesteuereinheits-
und Gerétebelastung erzielt. Ausgehend
von der Analyse der Zugriffe zur
Jobkettendatei im SVS-7.0 wurden fiir
das SVS-7.1 MaBinahmen zur Redu-
zierung der Zugriffe abgeleitet. Alle bis-
herigen Funktionen des Systemwiederan-
laufs wurden beibehalten und die Kom-
patibilitét der Nutzung der Jobkettenda-
tei auf Anwenderprogrammniveau blieb
erhalten.

Die Anzahl der physischen Zugriffe zur
Jobkettendatei wurde durch Vermeidung
von Lesezugriffen gesenkt. Fiir den Sta-
Pelbetrieb wurde eine Senkung auf
67 Prozent und fiir den Dialogbetrieb mit
TSO eine Senkung auf 18 Prozent gemes-
sen. Die Schreibzugriffe zur Jobkettenda-
tei sind fur die Funktionsfahigkeit des
Systemwiederanlaufs erforderlich. Die
Lesezugriffe konnten durch Einfiihren
einer verdichteten Jobkettendatei in der
SQA und durch Einfiihrung eines
Puffers fiir Steuerblocke in der LSQA
eingespart werden. Die Steuerblocke in
der LSQA werden mit der Datentrégerzu-
ordnung angelegt. Das Aktualisieren die-
er Steuerblocke ist in der Regel erst bei
Jobschrittende erforderlich, Zum
Gewibhrleisten der Anwenderkom-
patibilitdt beim Nutzen der Jobkette war
es erforderlich, eine EXCP-Simulation
fiir Jobkettenzugriffe einzufiihren.

Der Steuerprogrammaufwand wurde im
Supervisor im SVS-7.1 weiter reduziert.
Im SVS-7.1 erfolgt fiir Typ-1-SVCs, die
unter Steuerung der Nutzersegmentta-
belle gegeben werden, kein Laden der Sy-
stemsegmenttabelle mehr. Dadurch
konnte der Steueraufwand fiir Typ-1-
SVCs um 27 Prozent gesenkt werden.
Héufig auftretende Typ-2-SVCs werden
im SVS-7.1 als Typ-1-SVC gestartet. Sie
laufen dadurch nicht unterbrechbar und
wesentlich verkiirzt ab. Werden in Aus-
nahmefillen Bedingungen festgestellt,
die die Unterbrechbarkeit erfordern, so
erfolgt der Ubergang zum Typ 2. Der
Steueraufwand fiir solche SVCs konnte
im SVS-7.1 gegeniiber SVS-7.0 auf
28 Prozent reduziert werden. Die Anzahl
der EXITs wurde dadurch reduziert, daf3
alle EXITs, die im SVS-7.0 noch im SV-
Zustand gegeben wurden, *auf die
Nutzung der Direktverbindung
umgestellt wurden. Messungen zeigten
ein Reduzieren der Anzahl der EXITs
um 13 Prozent im SVS-7.1. Im SVS-7.1
wurde der Direktverbindungseingang von
EXIT so geédndert, daf} bei aktiver
TRACE-Funktion der SVC ausgelost
wird und damit in der Verfolgungstabelle
auftritt. Dadurch vereinfacht sich die
Fehlersuche.
Im SVS-7.1 wurde die jobschrittbezogene
Wartezeitmessung durch Nutzen der
TOD-Uhr effektiviert. Durch das
Integrieren von TSO in das
Steuerprogramm erhohte sich der Auf-
wand im Supervisor, insgesamt wurde je-
doch im SVS-7.1 eine Reduzierung ge-
geniiber SVS-7.0 erreicht. Die
BSAM/QSAM-Effektivitit wurde im
SVS-7.1 weiter erhoht. Es wurden folgende
standardmifig zu kettende Kanalprogramme
eingefiihrt:
» Eingabe von Magnetplatte: 25
* Ausgabe auf Magnetplatte: 20
* FEin-, Ausgabe Magnetband: 28.
Beim Schreiben auf eine Magnetplatte
wird die Anzahl der erforderlichen E/A-
Operationen dadurch gesenkt, daf} bei
groBen Blockléngen fiir das Beschreiben
einer Spur nur noch eine Ausgabeopera
tion erforderlich ist.
Im SVS-7.1 wird beim Nutzen von TSO
im Modus ohne Jobaustausch fiir Zu-
griffe tiber BSAM und QSAM EXCPVR
verwendet; im Modus mit Jobaustausch
EXCP.
Die standardméBige Kettung erfolgt im
SVS-7.1 bei QSAM-Nutzung auch im
Falle der EXCP-Verwendung. Fiir das
Strukturieren von BDAM-Da-teien
(BSAM-LOAD) wurde im SVS-7.1
EXCPVR eingefiihrt. In V=R-Bereichen
wird im SVS-7.0 beim Nutzen von
BSAM und QSAM ebenfalls EXCPVR
verwendet. Die Steuerabldufe sind in
diesem Fall aufwendiger als EXCP,
insbesondere bei der Arbeit unter SVM.
Deshalb wurde im SVS-7.1 die Arbeit von
BSAM und QSAM in V=R-Be-reichen
auf EXCP umgestellt.

Im SVS-7.1 wurde SMF standardméBig
in das Betriebssystem eingeschlossen.
Beim Systeminitialisieren kann SMF un-
terdriickt werden. Das Erfassen der SMF-
Daten wird dann in allen Komponenten
unterdriickt. Der Steueraufwand von
SMF wurde reduziert mit Hilfe von SVCs
und durch Optimierung der Standardpuf-
fergroBBe. Messungen ergaben bei SMF-
Nutzung von SVS-7.1 eine SV-Zeitein-
sparung von etwa 10 Prozent gegeniiber
SVS-7.0.

Zum Erhohen der Effektivitit beim
Nutzen des Dienstprogramms IEBCOPY
wurde EXCPVR in V=V-Bereichen des
SVS-7.1 und fiir TSO im Modus ohne
Jobaustausch eingefiihrt. Messungen, die
unter vergleichbaren Bedingungen zu 72/
vorgenommen wurden, ergaben bei
Nichtnutzung von SMF fiir die Abarbei-
tung des in /7/ beschriebenen Mef3job-
stromes eine Supervisorzeiteinsparung
von 12 Prozent und eine Einsparung an
Problemprogrammzeit von 5 Prozent fiir
SVS-7.1 gegeniiber SVS-7.0. Die Zugriffe
zur Jobkettendatei reduzierten sich im
SVS-7.1 um etwa 30 Prozent. Es wurde
eine Durchsatzerhéhung von 7,5 Prozent
gemessen.

Verbessern der
Anwendungsfreundlichkeit

Im SVS-7.1 wurde die Moglichkeit ge-
schaffen, iiber ein Kommando
(CHNGDUMP) SYSABEND- und/oder
SYSUDUMP-Speicherausdrucke zu un-
terdriicken, einzelne Ausdruckkomplexe
hinzuzufiigen oder einzelne Ausdruck-
komplexe zu unterdriicken (Kern, Steuer-
blocke, LSQA, LPA oder Rettebereich).
Im OS/ES werden bei fehlerfreier Sy-
stemausgabe fiir einen Job alle Daten fiir
diese Systemausgabe geloscht. Nachtrig-
lich festgestellte Méangel der Ausgabe,
z. B. Papierstau, schlechte Druckqualitt
u. 4., machten ein erneutes Abarbeiten
der Jobs erforderlich. Das SVS-7.1 bietet
die Moglichkeit, parallel zum Druck die
Systemausgabe des OPR auf Magnetband
zu speichern. Durch diese Verfahrens-
weise wird ein papiersparender Nach-
druck bei auftretenden Fehlern ermog-
licht. Fiir jede auf den Magnetbéndern
gespeicherte Datei wird eine Eintragung
in einer Verzeichnistabelle erzeugt. Diese
Verzeichniseintragung enthilt alle Anga-
ben zur Identifizierung und originalge-
treuen Wiederholung der Ausgabe. In der
Jobverwaltung wurden weiterhin olgende
Funktionen neu bereitgestellt:

- Moglichkeit des Anschlusses von Nut
zeranhangsroutinen im OPR

- Unterstiitzen privater Prozedurbiblio
theken in Jobstromen

- Unterstiitzen alternativer Zweige in
Jobnetzen und des Jobnetzwiederanlaufs
- das Systemausgabe- bzw. Systemeinga
beprogramm kann in der OPEN-Phase
abgebrochen werden, wodurch bei fehler
haft eingegebenem Startkommando kein
Systemneuladen erforderlich wird.



Die Druckausgabe von Dienstprogram-
men wurde zur Papiereinsparung redu-
ziert. Zur Erleichterung der Arbeit mit
den systemunabhéngigen Dienstprogram-
men IBCDASDI und IBCDMTRS wur-
den Korrekturmdoglichkeiten bei fehler-
hafter Eingabe und die Moglichkeit der
Eingabe von Steueranweisungen im Dia-
log geschaffen.
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